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Robotická intrakorporální ortotopická 
neovezika dle Hautmanna
The robotic intracorporal Hautmann orthotopic neobladder
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Úvod: Robotický systém daVinci s moderní‑
mi EndoWrist nástroji umožňuje po dokončení 
cystektomie nabídnout pacientům miniinvazivní 
přístup i pro intrakorporální konstrukci ortotopické 
neoveziky.

Popis klinického případu: Od ledna 2010 do červ‑
na 2018 jsme provedli 42 robotických radikálních cys‑
tektomií. Při operaci jsme používali robotický systém 
daVinci standard a od prosince 2013 systém daVinci Si. 
Výkony jsme provedli v 30° Trendelenburgově poloze. 
Po dokončení ablační fáze operace jsme u 15 pacien‑


